
،xLبا توجه به نمایش ماتریسی -1
yL،zL   1برایl   که در کلاس به دست آمد، رابطه جابجایی

,i jL L   .را برای ماتریس های فوق تعیین کنید 

2l الف: برای -2   2 ماتریس های نمایش دهنده , , ,z y xL L L L  5را که ماتریس های 5  هستند را

 حساب کنید.

 را برای  ب: همین کار
1

2
s   2تکرار کنید یعنی ماتریس های ,S ,S ,Sz y xS  2که 2  هستند را حساب

 کنید.

را بر حسب   zLو  Lبا توجه به روابط تبدیل بین مختصات دکارتی و کروی نمایش عملگر های -3

) روی مختصات ک , , )r   دست آورید.به 

به دست آمد  3  مسئلهدر  نمایش مکان و در مختصات کروی که در  zLو  Lبا توجه به عملگر های -4

 رابطه جابجایی  ,zL L  و ,zL L .را به دست آورید 

2l تومی به تکانه کل نویژه حالت کوا-5  ر های عملگر های زیر را به و ویژه مقدایرید را در نظر بگ

 دست آورید.

ب:                           zLالف:
3 4

5 5
x yL L                       :2ج 6 2x y zL L L  

 


