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 سرفصل درس:

 ايهاي چند ميلهمکانيزمسينماتيك  -1

تحليل سرعت و شتاب به روش تحليلي و حركت نسبي، بررسي سينماتيك ذره مادي، ، اي و درجه آزاديهاي صفحهمعرفي مکانيزم

اي با مفاصل لولايي و لغزشي، دياگرام سرعت اي، چند ميلهاي از جمله لنگ لغزنده، چهار ميلهاي صفحهچندميلههاي مکانيزمترسيمي در 

، سرعت با استفاده از مراكز آني سرعت تعيينسرعت و دوران،  كز آنيامرشتاب، تصوير سرعت و شتاب جسم صلب، مکانيزم معادل،  و

 ها به كمك توابع مختلطسينماتيك مکانيزم
 

 ايهاي چند ميلهسينتيك مکانيزم -2

تم ديناميکي معادل، تحليل نيرويي سروش كار مجازي، سيروش جمع آثار،  :هاك مکانيزميك جسم صلب، روابط كار و انرژي، سينتيسينت

 لغزنده-لنگمکانيزم 
 

 طراحي چرخ طيار -3

 بارگذاريهاي متغير طراحي چرخ طيار در طراحي چرخ طيار در موتورهاي احتراقي،
 

 رنيروهاي اينرسي اجرام دواموازنه  -4

 در دو صفحه يا بيشتر اجرام دوار موازنه، در يك صفحه اجرام دوار موازنه
  

 نيروهاي اينرسي اجرام رفت و برگشتي موازنه  -5

  شکل vدر موتورهاي خطي، آنها موازنه و نيروهاي اينرسي  رسي بر
 

 هاسينماتيك چرخدنده -6

 دستگاه چرخدنده ساده، مركب و خورشيدي، روش مراكز آني سرعت، روش جمع آثار، بررسي سينماتيکي ديفرانسيل
 

 مکانيزم پيرو و بادامك-7

 ركت پيرو، طراحي پروفيل بادامك معرفي انواع مکانيزم پيرو و بادامك، منحني تغييرمکان ح

 مراجع:

 ديناميك ماشين: دكتر مصطفي غيور -1

2- Kinematics, Dynamics, and Design of Machinery, K. J. Waldron and G. L. Kinzel. 

3- Mechanisms and Dynamics of Machinery, Hamilton H. Mabie, Charles F. Reinholtz  

4- Kinematics and Dynamics of Machines, George H. Martin 

5- Theory of Machines and Mechanisms, J., E., Shigley ,J., J., Uicker 

6- Kinematics Synthesis of Linkages,  R.S. Hartenberg, J. Denavit. 

7- Kinematics and Dynamics of Machinery, Charles E. Wilson and J. Peter Sadler. 

8- Dynamics of Machinery, A.R. Holowenko. 

 % 50(، امتحان پايانترم: 30/16 – 19: ساعت  9/9/98 شنبه )  % 40،  امتحان ميانترم: % 10:    تکاليف:  بارم نمره

http://www.amazon.com/Kinematics-Dynamics-Design-Machinery-Waldron/dp/0471244171/ref=sr_1_2?s=books&ie=UTF8&qid=1295863117&sr=1-2
http://www.amazon.com/Hamilton-H.-Mabie/e/B001HP05D4/ref=ntt_athr_dp_pel_1
http://www.amazon.com/Hamilton-H.-Mabie/e/B001HP05D4/ref=ntt_athr_dp_pel_1
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_2?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=Charles%20F.%20Reinholtz
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_1?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=George%20H.%20Martin
http://www.amazon.com/Joseph-Edward-Shigley/e/B001IOF9UI/ref=ntt_athr_dp_pel_1
http://www.amazon.com/Joseph-Edward-Shigley/e/B001IOF9UI/ref=ntt_athr_dp_pel_1
http://www.amazon.com/John-Joseph-Uicker/e/B001IOBHLI/ref=ntt_athr_dp_pel_2
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_1?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=R.S.%20Hartenberg
http://www.amazon.com/s/ref=ntt_athr_dp_sr_2?_encoding=UTF8&sort=relevancerank&search-alias=books&field-author=J.%20Denavit
http://www.amazon.com/Kinematics-Dynamics-Machinery-Charles-Wilson/dp/0201350998/ref=sr_1_3?s=books&ie=UTF8&qid=1295863117&sr=1-3
http://www.amazon.com/Kinematics-Dynamics-Machinery-Charles-Wilson/dp/0201350998/ref=sr_1_3?s=books&ie=UTF8&qid=1295863117&sr=1-3
http://www.amazon.com/Dynamics-Machinery-R-Holowenko/dp/0471408212/ref=sr_1_12?s=books&ie=UTF8&qid=1295863117&sr=1-12

