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 سشفصل دسس:

 ايّاي چٌذ هيلِهکاًيضمسيٌواتيك  -5

تحليل سشػت ٍ ضتاب تِ سٍش تحليلي ٍ حشكت ًسثي، تشسسي سُ هادي، سيٌواتيك راي ٍ دسجِ آصادي، ّاي صفحِهؼشفي هکاًيضم

اي تا هفاصل لَلايي ٍ لغضضي، دياگشام سشػت اي، چٌذ هيلِاي اص جولِ لٌگ لغضًذُ، چْاس هيلِاي صفحِچٌذهيلِّاي هکاًيضمتشسيوي دس 

، سشػت تا استفادُ اص هشاكض آًي سشػت تؼيييى، سشػت ٍ دٍساكض آًي اهشضتاب، تصَيش سشػت ٍ ضتاب جسن صلة، هکاًيضم هؼادل،  ٍ

 ّا تِ كوك تَاتغ هختلطسيٌواتيك هکاًيضم
 

 ايّاي چٌذ هيلِسيٌتيك هکاًيضم -2

تن ديٌاهيکي س، سٍش كاس هجاصي، سيايسٍش جوغ آثاس، سٍش هَلفِ :ّاك هکاًيضميك جسن صلة، سٍاتط كاس ٍ اًشطي، سيٌتيسيٌت

 لغضًذُ-م لٌگهؼادل، تحليل ًيشٍيي هکاًيض
 

 طشاحي چشخ طياس -3

 تاسگزاسيْاي هتغيش طشاحي چشخ طياس دس طشاحي چشخ طياس دس هَتَسّاي احتشاقي،
 

 سًيشٍّاي ايٌشسي اجشام دٍاهَاصًِ  -4

 دس دٍ صفحِ يا تيطتش اجشام دٍاس هَاصًِ، دس يك صفحِ اجشام دٍاس هَاصًِ
  

 ًيشٍّاي ايٌشسي اجشام سفت ٍ تشگطتي هَاصًِ  -5

 ضؼاػيٍ  ضکل vدس هَتَسّاي خطي، آًْا هَاصًِ ٍ ًيشٍّاي ايٌشسي  تشسسي 
 

 ّاسيٌواتيك چشخذًذُ -6

 دستگاُ چشخذًذُ سادُ، هشكة ٍ خَسضيذي، سٍش هشاكض آًي سشػت، سٍش جوغ آثاس، تشسسي سيٌواتيکي ديفشاًسيل
 

 اثشات طيشٍسکَپي -7

 تشسسي اثشات طيشٍسکَپي دس هَتَسّا كاستشدّا، ٍ  اًَاع طيشٍسکَجهؼادلات حشكت طيشٍسکَج،  استخشاج
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