
   8/21/94            هوعد تحویل:                                              ها : طراحی هکانیسمدومتکلیف سری 

 

 د.یهای زیر حداقل پنج هکانیسم پیشنهاد دهبرای هر یک از حالت -2

 ( ( به حرکت رفت و برگشتی قائن)          برای تبدیل حرکت رفت و برگشتی افقی ) -الف

 (    ) ( به حرکت دورانی حول هحور قائن      برای تبدیل حرکت دورانی حول هحور افق) -ب

( به حرکت نوسانی حول هحور عوود      برای تبدیل حرکت دوراى کاهل حول هحور عوود بر افق ) -ج

 (       بر افق )

 های هعرفی شده در بندهای )الف(، )ب( و )ج( هحاسبه نوایید.درجات آزادی را برای هکانیسم -د

 های زیر هحاسبه نوایید.درجات آزادی را برای هکانیسم -1

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

  


